Podziat budowy inwestycji na odcinki do realizacji w kolejnosci zgodnie z rosngcym pikietazem Kolejnosc¢ realizacji
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Czasowa organizacja ruchu
zakres prowadzenia robét po stronie lewej
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»s Projektowane czasowe oznakowanie pionowe do ustawienia
na czas robo6t asfaltowych
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Uwaga: Obowigzkiem wykonawcy robot jest zapewnienie dogodnych dojazdow i dojS¢ do posesiji potozonych przy|ulicy objetej robotami “ | ﬁ%“
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